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要
	課程目標：

機械手臂為現今自動化生產線的必要設備，本課程以工業機械手臂系統為對象，建立產業界期望機器人工程師的基礎應用技能，學習機械手臂本體之輸入輸出與配電、終端效應器配置、機械手臂教導與控制程式撰寫、輸入輸出配線及夾爪控制，及機械手臂校正、程式撰寫、教導操作，訓練相關實務技能：機械手臂本體之基本 I/O、配電及氣爪配管、機械手臂教導操作、週邊裝置之 配線、教導控制、感測器整合、機械臂校正、協同工作規劃與軟 體程式撰寫之熟練度，並且講解工業機器人系統原理與應用。
內容綱要：

1.工業機器人系統與應用簡介

2.機器人運動機制與系統座標轉換簡介

3.機器人系統軟體模擬與程式操作簡介

4.嵌入式系統與智慧機電整合簡介

5.機器人運動控制與運動學簡介

6.機器人感測與監控系統簡介

7.機器人視覺原理與應用簡介

8.工業機器人系統原理與應用簡介

9.機器人工程師之產業應用技能簡介

10.機器人工程師操作之範例實務簡介

11.機器人工程師之實務技能測試


英文課名：Principle and Application of Industrial Robots
