
國立勤益科技大學電子工程系109學年度教學內容綱要
日間部四技部
	開課年級
	二
	開課學期
	上
	預修課程
	

	科目名稱
	機器人學
	修　別
	選修
	學分數／學時數
	3/3

	授課教師
	

	教 科 書
	機器人學

	參 考 書
	

	評量方式
	作業 10%  小考 10%  期中考 30% 期末考 40% 其他 10%

	內
容
綱
要
	1. 機器人簡介
機器人座標系統
機器人運動學

2. 賈可賓矩陣
微量運動

3. 機器人動作簡介
軌跡產生與控制法

4. 動力學簡介
推導運動方程式

5. 機器人控制
機器人感測器
手臂末端操作器




National Chin-Yi University of Technology Department of Electronic Engineering
Year of   2009   Syllabus（four-year program）

	Year
	2
	Semester
	Spring
	Pre-taking Course
	

	Course
	Robotics
	Required course

/ Elective course
	Elective
	Credit / Hour
	3/3

	Instructor
	

	Textbook
	Robotics

	Reference
	

	Scoring
	Short assignments 10%  Quizzes 10% Midterm 30% Final Exam 40% Other 10%

	Syllabus
	1. Introduction to Robotics
Robotics Coordinate 
Robotics Kinematics

2. Jacobian Matrix
Trace of Motion

3. Introduction to Robotics Action
Locus Generation and Control

4. Introduction to Kinetics 
Kinematics Equations
5. Robotics Control
Robotics Sensors
Robotics Tip Arm Operator




