
國立勤益科技大學  電子工程系107學年度  教學內容綱要

	
	日間部四技
	

	開課年級
	4
	開課學期
	上
	預修課程
	

	科目名稱
	智慧機電實務
	修　別
	選修
	學分數／學時數
	3/3

	授課教師
	彭成瑜

	優質課程
	（0,4）0.一般課程、2.智慧財產權、2.性別平等、3.融滲式服務學習課程、4.創新、創意課程、

             5.綠色課程（環境教育或永續發展教育相關課程）、6.工作（職場）倫理課程。

	教 科 書
	自編講義(Handout by Instructor)

	參 考 書
	

	評量方式
	平時評量(出席率、作業、課堂討論、小考，學習態度)：30%

期中考試：30%，期末考試：40%

	內

容

綱

要
	1、工業物聯網整合之程式、硬體、RFID及其感測器封裝技術介紹

2、程式之基本指令講解、機械控制程式講解

3、智慧功能講解- Fuzzy Logic和PID

4、類神經網路的模擬邏輯控制方法

5、模糊控制實務：機械位移、方位、角度、RFID通訊感測與整合

6、控制整合感測器：RFID感測封裝、通訊感測與整合

7、機電組合、封裝機及RFID與感測器組之整合實務




National Chin-Yi University of Technology  Electronic Engineering  Department

Year of   2018   Syllabus（four-year program）

	Year
	4
	Semester
	Fall
	Pre-taking Course
	

	Course
	Smart Mechatronics
	Required course

/ Elective course
	Elective
	Credit / Hour
	3/3

	Instructor
	Cheng-Yu Peng

	Textbook
	Handout by Instructor

	Reference
	

	Scoring
	Attendance, homework, discussion, practics, learning attitude: 30%

Mid-term exam: 30%, Final exam: 40%

	Syllabus
	1.Course Description for Industrial Internet of Things (IoT)
2.Introduction to Program, Hardware, RFID and Sensor Encapsulation

3.Introduction to Mechatronics Control (Theory and Application)

4.Development Process of Fuzzy Logic and PID (Proportional-Integral and Derivative Control)

5.Control Logic Methods for Fuzzy Control and Neural Network 

6.Fuzzy Control Examples for Directions of Move, Angle and Orientation, RFID and Sensing Integration

7.Mechatronics Integration for RFID Sensor and Supervisory Control by Encapsulation Technology

8.Integration Practice of Mechatronics, RFID, Sensors and Encapsulation


請遵守智慧財產權觀念，不得非法影印
