國立勤益科技大學電子工程系碩士班103學年度教學內容綱要
	開課年級
	1
	開課學期
	上學期
	預修課程
	無

	科目名稱
	高等模糊控制
	修    別
	選修
	
	3/3

	授課教師
	黃國興

	優質課程
	（ 0 ）0.一般課程、2.智慧財產權、2.性別平等、3.融滲式服務學習課程、4.創新、創意課程、
             5.綠色課程（環境教育或永續發展教育相關課程）、6.工作（職場）倫理課程。

	教 科 書
	《Neural Fuzzy Systems》，C-T Lin and C.S. George Lee（林進燈），Prentice Hall，高立圖書代理

	參 考 書
	Fuzzy Logic With Engineering Applications,by Timothy J.Ross

	評量方式
	作業 40% 期末考 40% 其他 10%

	內容

綱要
	1. 模糊集合簡介(模糊集合之基礎)

    模糊集合表示法、模糊集合之關係、模糊量度

    模糊集合運算、模糊演算法、模糊邏輯近似推論

    模糊集合歸屬函數、模糊邏輯控制系統、模糊理論之應用。

2.  模糊控制器

3.  模糊控制器之電腦模擬

4.  模糊在家電產品之應用

5.  模糊控制器的應用

6.  自我調整之模糊控制器

7.  基因演算法 

8.  Fuzzy+PID控制.

9.  模糊控制實習──圓周倒單擺模糊控制系統、球桿定位模糊控制系統


National Chin-Yi University of Technology Electronic Engineering Department

Year of 2014 Syllabus（Master Program）
	Year
	1
	Semester
	fall
	Pre-taking Course
	No

	Course
	Advanced Fuzzy Control
	Required course
/ Elective course
	Elective
	
	3/3

	Instructor
	Guo-Shing Huang

	Textbook
	《Neural Fuzzy Systems》，C-T Lin and C.S. George Lee（林進燈），Prentice Hall，高立圖書代理

	Reference
	Fuzzy Logic With Engineering Applications,by Timothy J.Ross

	Scoring
	Short assignments 40% Final Exam 40% Other 10%

	Syllabus
	1. Introduction

 　﹒Motivation

　 ﹒Fuzzy Systems

　 ﹒Neural networks

2﹒Basic of Fuzzy sets

　 ﹒Fuzzy sets and operation on fuzzy sets

　 ﹒extension principle and its applications

3﹒Fuzzy Relations

　 ﹒Basics of Fuzzy Relations

　 ﹒operations on fuzzy relations

　 ﹒various types of Binary Fuzzy Relations

　 ﹒Fuzzy Relations Equations

4﹒Fuzzy Logic and Approximate reasoning

　 ﹒Linguistic variables
	　 ﹒Fuzzy Logic

　 ﹒Approximate reasoning

　 ﹒Fuzzy Expert Systems

5﹒Fuzzy Logic Control Systems

　 ﹒Basics Structure and operation of Fuzzy logic control systems

　 ﹒Design Methodology of fuzzy control systems

　 ﹒stability analysis of Fuzzy control systems

6﹒Applications of Fuzzy theory

　 ﹒Fuzzy Pattern recognition

　 ﹒Fuzzy Mathematical programming

7﹒Genetic Algorithms

　 ﹒Basics of Genetic Algorithms

　 ﹒Further Evolution of Genetic Algorithms

　 ﹒Hybrid Genetic Algorithms

8. Fuzzy Control examples: (1) Control a Steel Ball Positioning

   (2) Control an up-side-down Pendulum Balance and Positioning
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