
國立勤益科技大學電子工程系108學年度教學內容綱要
	
	日間部四技
	

	開課年級
	3
	開課學期
	上
	預修課程
	無

	科目名稱
	機器人控制
	修　別
	選修
	學分數／學時數
	3/3

	授課教師
	顏孟華

	教 科 書
	

	參 考 書
	"Robot Modeling and Control",   Mark W. Spong, Seth Hutchinson, M. Vidyasagar, John Wiley & Sons, Inc. 全華科技圖書公司代理

	評量方式
	期中考:25%, 期末考(實務設計展示):40%, 作業:25%, 學習狀況10%

	內
容

綱

要
	課程目標：

1.透過深入淺出的方式來學習機器人學理論，以利後續機器手臂操作。 2.透過教育型機器手臂來學習基礎機器手臂操作原理及動作方式，以利學習工業型機器手臂操作。 3. 透過工業型機器手臂來學習進階的機器手臂操作原理及動作方式，並利用專題實作來引導學生，使其真正學習到目前業界所需技能，以達產學合一的目的。

內容綱要：

本課程主要以培養目前業界所需之機器手臂專業人材為目的；因此本課非常注重實務操作，會以期末專題實務展示來讓學生製作符合業界需求之專題，以培養學生未來進入產業的技能。教學方式會先以機器人學的基礎理論教導讓學生了解機器手臂動作原理，再經由教育型機器手臂操作，來學習基礎機器人動作原理及基礎操作；在培養好基礎後，再進階來學習工業型機器手臂相關專業知識，最後再以業界實務專題來驗收學習成果。

教學進度
Week 1. 導論:機器人定義、由來與發展史；智慧型機器人定義、分類、組成。

Week 2. 整體服務型機器人之設計應包含的各個部分。

Week 3. 機器人座標轉換 (Spatial descriptions and transformations)與Jacobians: velocities and static forces。

Week 4. 教學型機器手臂簡介(1)實務-基礎操作

Week 5. 教學型機器手臂操控(2)實務-程式編輯與控制範例展示

Week 6. 實作專題討論及教育機器手臂系統整合(3)實務-與其他平台整合範例展示1

Week 7.教育機器手臂系統整合(4)實務-與其他平台整合範例展示2

Week 8. 教學型機器手臂實作(5)實務-作業成果展示

Week 9. 期中考
Week 10.  工業型機器手臂-專家演講1

Week 11. 工業型機器手臂簡介(1)實務-基礎操作

Week 12. 工業型機器手臂-專家演講2

Week 13. 工業型機器手臂操控(2)實務-程式編輯與控制範例展示

Week 14. 工業型機器手臂期末專題討論

Week 15. 工業型機器手臂系統整合(3)實務-與其他平台整合範例展示1

Week 16. 工業型機器手臂系統整合(4)實務-與其他平台整合範例展示2

Week 17. 工業型機器手臂期末專題實作

Week 18.  2至3人為一組展示專題實作成果展示


