
國立勤益科技大學電子工程系107學年度教學內容綱要
	
	日間部碩士班
	

	開課年級
	1-2
	開課學期
	下學期
	預修課程
	無


	科目名稱
	電子導航
	修    別
	選修
	學分
數學時數
	3/3

	授課教師
	黃國興老師

	教 科 書
	(1)《電子導航》，莊智清、黃國興，全華。(2)《慣性導航系統原理與應用》，黃國興，全華。

	參 考 書
	“GPS Theory and Practice,” by B. H.-W., H. Lichtenegger, and J. Collins, Spring-Verlag Wien 歐亞代理 “Introduction to Avionics,” by R.P.G. Collinson, Chapman & Hall 高立代理

	評量方式
	作業 及 平時考30%  期中考 30% 期末考 40%

	內容綱要
	一、 導航定義由來與種類
二、 無線電導航Loran Omega Tacan VOR/DME Radar and Doppler

三、 全球定位系統(Global positioning System )

四、 系統架構GPS 信號與觀測GPS測量步驟DGPS KGP

五、 慣性導航系統(Inertial Navigation System)

六、 系統原理：

　　　1.慣性感測元件與感測器模式　2.動態補償方程式

七、 未來慣性導航系統

　　　1.LN-39操作實例　2.試飛測試

八、 導航新架構

九、 估測理論回顧

　　　1.導航誤差模式與分析　2.導航性能品質管制

十、 卡爾門濾波器：系統實現

十一、 整合式導航系統(INS/GPS電子導航)-"最佳拍檔"

十二、 結論:CASE Studies: IVHS Attitude Determination, Positioning


National Chin-Yi University of Technology  Electronic Engineering  Department

Year of   2019   Syllabus（Master Program）

	Year
	all
	Semester
	spring
	Pre-taking Course
	

	Course
	Electronic Navigation
	Required course
/ Elective course
	Elective
	Credit / Hour
	3/3

	Instructor
	Guo-Shing Huang

	Textbook
	(1)《電子導航》，莊智清、黃國興，全華。(2)《慣性導航系統原理與應用》，黃國興，全華。

	Reference
	“GPS Theory and Practice,” by B. H.-W., H. Lichtenegger, and J. Collins, Spring-Verlag Wien 歐亞代理 “Introduction to Avionics,” by R.P.G. Collinson, Chapman & Hall 高立代理

	Scoring
	Short assignments and Quizzes 30% Midterm 30% Final Exam 40% 

	Syllabus
	1. Definition of Navigation and Types.
2. Radio Navigation: Loran-C, Omega, TACAN, VOR/DME, Doppler Radar, HSI, ADI.

3. Global Positioning System(GPS): Theory, Principle, GPS Signal Processing & Measurements, DGPS, KGPS, GPS Application. 

4. Inertial Navigation System(INS): Principle, Inertial Sensor, Dynamic Compensation Equation, Future INS, LN-39 Operation Practices, Flight Test.

5. Estimate Theory Review: Navigation Error Model and Analysis, Performance and Quality Management, KALMAN Filter.

6. System Realization: INS/GPS Integration.

7. Case Studies: IVHS, Attitude Determination, Positioning, RDS/DGPS, GPS/GIS/Map Integrated Navigation.

















