
國立勤益科技大學電子工程系107學年度教學內容綱要
	
	進修學院二技
	

	開課年級
	1
	開課學期
	下學期
	預修課程
	無

	科目名稱
	機器人控制
	修　別
	選修
	學分數／學時數
	3/3

	授課教師
	許東成

	教 科 書
	《Introduction to Robotics Mechanics and Control》Third Edition, John J. Craig, Pearson Prentice Hall, 東華書局代理

	參 考 書
	《Robot Modeling and Control》Mark W. Spong, Seth Hutchinson, M. Vidyasagar, John Wiley & Sons, Inc. 全華科技圖書公司代理

	評量方式
	作業 25%  期中考 25% 期末考(實務設計展示) 50% 其他 0%

	內
容

綱

要
	1. 機器人定義、由來、三大法則與發展史。 
2. 智慧型機器人定義、分類、組成與各種機器人動態展出。 

3. 整體服務型機器人之設計應包含的各個部分。 
4. 機器人座標轉換 (Spatial descriptions and transformations)。 

5. Jacobians: velocities and static forces 。  
6. 機器人控制發展平台(一)實務— 組合式伺服機器人控制範例展示。 

7. 機器人控制發展平台(二)實務— FPGA影像即時追蹤控制開發模組— 戰車控制範例展示。 

8. 範例：坦克車的控制。 
	9. 範例：DC馬達速度控制。 
10. 範例：伺服機位置控制。 
11. 範例：砲塔追蹤實驗。
12. 範例：戰車追蹤實驗。 
13. 範例：戰車循軌實驗。 
14. 範例：人型機器人控制。 
15. 服務型機器人未來走向。
16. 兩人為一組分組設計範例，並展示或參加專題製作競賽。


National Chin-Yi University of Technology  Electronic Engineering  Department

Year of   2019   Syllabus（two-year program）

	Year
	1
	Semester
	spring
	Pre-taking Course
	No

	Course
	Robot Control
	Required course
/ Elective course
	Elective
	Credit / Hour
	3/3

	Instructor
	HSU,TUNG-CHENG

	Textbook
	《Introduction to Robotics Mechanics and Control》Third Edition, John J. Craig, Pearson Prentice Hall, 東華書局代理

	Reference
	《Robot Modeling and Control》Mark W. Spong, Seth Hutchinson, M. Vidyasagar, John Wiley & Sons, Inc. 全華科技圖書公司代理

	Scoring
	Short assignments 25%  Midterm 25%  Final Exam(Design in practice and Demo) 50%  Other 0%

	Syllabus
	1. Definition, Coming from, Three Law, and Development history of Robot. 
2. Definition, Classified, Components, and Dynamic Demonstration of the Intelligent Robot. 
3. Design of Integral Service Robot Consists of Each Part. 
4. Spatial descriptions and transformations for Robot. 
5. Jacobians: velocities and static forces. 
6. Robot Control Development Platform 
(1). – The Example Demonstration of Assembled Servo Control Robot. 
7. Robot Control Development Platform 
(2) – FPGA Image Tracking Control in Real Time Module – The Example Demonstration of Tank Control. 
	8. Ex.: Tank Tracking Experiment.  
9. Ex.: DC Motor Speed Control. 
10. Ex.: Servo Torquer Position Control. 

11. Ex.: Big Gun Tracking Control. 
12. Ex.: Tank Tracking Control. 
13. Ex.: Tank Survey Path. 
14. Ex.: Bioloid Assembled Servo Robot Control. 
15. The Trend of Service Robot in the future. 
16. Group Design Experimental Demonstration and Join the Competition of Special Subject Manufacture.  


