國立勤益科技大學電子工程系104學年度教學內容綱要
	
	日間部二技
	

	開課年級
	2
	開課學期
	下
	預修課程
	

	科目名稱
	機電整合
	修　別
	選修
	學分數／學時數
	3/3

	授課教師
	李致中

	教 科 書
	1. Introduction to Robotics Mechanics and Control Third Edition by John J. Craig PEARSON Prentice Hall東華書局代理2.自編講義(Handout by Instructor)

	參 考 書
	

	評量方式
	平時(作業、小考及其他) 40%、期中考30%、期末考30%

	內
容

綱

要
	1、 控制設備與器具介紹
2、 控制電路設計
3、 可程式控制器(PLC)硬體介紹
4、 PLC基本指令講解與操作
5、 PLC基本程式設計:1.順序控制設計 2.時間控制設計 3.微分控制設計
6、 PLC程式設計與實習
7、 實例應用之程式設計與實習
8、 PLC應用指令講解



National Chin-Yi University of Technology  Electronic Engineering  Department

Year of   2016   Syllabus（two-year program）

	Year
	2
	Semester
	Spring
	Pre-taking Course
	

	Course
	Mechatronics
	Required course
/ Elective course
	Elective
	Credit / Hour
	3/3

	Instructor
	Chih-Chung Lee

	Textbook
	1. Introduction to Robotics Mechanics and Control Third Edition by John J. Craig PEARSON Prentice Hall東華書局代理2. Handout by Instructor

	Reference
	

	Scoring
	Midterm 30% Final Exam 30% Others( Short assignments, Quizzes and etc.)40%

	Syllabus
	1. Introducing Controlling Facilities and Equipments.
2. Controlling Circuit Design.
3. Introducing PLC Hardware.
4. Demonstration and Operation of Basic PLC Command and Procedures

5. Basic PLC Programming Design: a. Procedure Control Design b. Timing Control Design c. Differential Control Design 

6. PLC Programming Design and Practice
7. Programming Design and Practice Using Actual Applicational Cases.

8. Description and Discussion of PLC Applicational Command.




